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Klimafreundliche Mobilitat fur alle

Positionspapier der Klima-Allianz Deutschland flr Politik und Entscheider*innen

Ein neues Papier der Klima-Allianz Deutschland zeigt auf, wie eine Mobilitdtswende gelingen kann,
die klimafreundliche Alternativen zum motorisierten Individualverkehr schafft und dabei eine soziale
Ausgewogenheit berlcksichtigt.

Die Uber 130 Mitgliedsorganisationen der Klima-Allianz Deutschland haben sich mit dem Papier auf
ein Bundel von MaRnahmen geeinigt, die es im Verkehrssektor umzusetzen gilt. Die Verringerung
klimaschadlicher Verkehrsformen und des Individualverkehrs misse auf allen Ebenen der Politik
handlungsleitend sein, heilt es in dem Papier.

»Mit ihrem Positionspapier zur Klimafreundlichen Mobilitat leistet die Klima-Allianz einen wichtigen
und differenzierten Beitrag in der Diskussion um die dringend notwendige dkologische und soziale
Verkehrswende", so Pfarrer Dr. Hubert Meisinger, Umweltreferent im Zentrum Gesellschaftliche
Verantwortung.

Die Ev. Kirche in Hessen und Nassau gehdrt zu den Mitgliedsorganisationen der Klima-Allianz
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